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ABSTRAK 

Penelitian ini membahas perancangan dan implementasi sistem 

penyortiran berat packing biskuit secara otomatis berbasis ESP32 dengan 

notifikasi Telegram. Sistem dirancang untuk melakukan proses penimbangan 

dan penyortiran biskuit berdasarkan berat secara otomatis menggunakan sensor 

Load Cell yang terintegrasi dengan modul HX711, belt konveyor sebagai media 

pemindahan produk, serta motor servo sebagai mekanisme pengarah sortir. Data 

hasil penimbangan diproses oleh ESP32 untuk menentukan kategori Accept atau 

Reject, kemudian dikirimkan secara real-time melalui aplikasi Telegram sebagai 

media monitoring berbasis Internet of Things (IoT). 

Pengujian sistem dilakukan pada produk biskuit roma kelapa dengan 

variasi berat 1500 gram, 1200 gram, dan 900 gram. Hasil pengujian 

menunjukkan bahwa sistem mampu melakukan penyortiran dengan baik dan 

konsisten, dengan nilai akurasi rata-rata sebesar 93,57% untuk 1500 gram, 

97,95% untuk 1200 gram, dan 94,52% untuk 900 gram. Meskipun terdapat 

pengaruh getaran mekanis dari konveyor yang menyebabkan pembacaan berat 

cenderung sedikit lebih tinggi, sistem tetap mampu mengklasifikasikan produk 

sesuai kriteria yang telah ditetapkan. Berdasarkan hasil tersebut, sistem 

penyortiran biskuit otomatis yang dirancang dinilai layak digunakan sebagai 

solusi otomasi dan monitoring penyortiran berbasis berat pada industri makanan 

skala kecil hingga menengah. 

Kata kunci: ESP32, Load Cell, Penyortiran Otomatis, Telegram, IoT. 
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ABSTRACT 

This research focuses on the design and implementation of an automatic 

biscuit sorting system based on ESP32 with Telegram notification. The system is 

designed to automatically measure and sort biscuits based on weight using a 

load cell sensor integrated with the HX711 module, a belt conveyor as the 

product transfer medium, and a servo motor as the sorting mechanism. The 

weight data is processed by the ESP32 to determine the Accept or Reject 

category according to predefined weight thresholds, and the results are 

transmitted in real time via the Telegram application as an Internet of Things 

(IoT)–based monitoring system. 

System testing was conducted on roma kelapa biscuits with weight 

variations of 1500 grams, 1200 grams, and 900 grams. The test results show that 

the system is able to perform the sorting process accurately and consistently, 

with an average accuracy of 93.57% for 1500 grams, 97.95% for 1200 grams, 

and 94.52% for 900 grams. Although mechanical vibrations from the conveyor 

cause the weight readings to be slightly higher than the actual values, the system 

is still capable of correctly classifying the products based on the defined criteria. 

Therefore, the proposed automatic biscuit sorting system is considered suitable 

as an automation and weight-based monitoring solution for small- to medium-

scale food industries. 

Keywords: ESP32, Load Cell, Automatic Sorting, Telegram, IOT.


