:LS:SF;:[IPENGAMANAN KENDARAAN BERMOTOR
BE T MENGGUNAKAN NODEMCU ESP8266 DAN

APLIKASI TELEGRAM
SKRIPSI

Diajuka i
jukan untuk memenuhi persyaratan memperoleh gelar sarjana teknik

Program Pendidikan Strata Satu

Oleh:
ALDI WERTANALA
41187003200011

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO S1
FAKULTAS TEKNIK
UNIVERSITAS ISLAM 45
BEKASI
2025




HALAMAN PERSETUJUAN SKRIPSI

Dinyatakan lulus setelah dipertahankan di depan tim penguji ujian sidang Skripsi

Sebagai Jurusan Teknik Elektro Fakultas Teknik Universitas Islam 45 Bekasi

SISTEM PENGAMANAN KENDARAAN BERMOTOR BERBASIS IoT
MENGGUNAKAN NodeMCU ESP8266 DAN APLIKASI TELEGRAM

Nama : Aldi Wertanala
NPM :41187003200011
Program Studi : Elektro S-1
Fakultas : Teknik

Bekasi, 7 Februari 2025

Tim Penguji

Nama Tanda Tangan

_Penguji 1 : Annisa Firasanti S.T, M.T.

Pengun 2 : M. liyas Sikki, $7T., M.Kom.

Penguji 3 : A. Hafid Paronda, Ir., M.T.




HALAMAN PENGESAHAN
SISTEM PENGAMANAN KENDARAAN BERMOTOR BERBASIS IoT
MENGGUNAKAN NodeMCU ESP8266 DAN APLIKASI TELEGRAM

Disusun Oleh:
Aldi Wertanala
41187003200011

Skripsi ini diterima sebagai salah satu dari persyaratan untuk

Meraih gelar Sarjana

Susunan Dewan Pembimbing

Pembimbing 1

(Andi Hasad. S.T.. M.Kom.)

Bekasi, 7 Februari 2025
Ketua Frogram Studi Teknik Elektro S-1

UNIVERSITAS ISLAM 45 BEKASI

@l

(AHMZL Firasanti S.T, M.T.)




PERNYATAAN KEASLIAN

Saya yang bertanda tangan di bawah ini:

Nama
NPM
Program Studi
Email

Judul Tugas Akhir

: Aldi Wertanala
:41187003200011

: Teknik Elektro S1

: wertanala@gmail.com

: SISTEM PENGAMANAN KENDARAAN BERMOTOR

BERBASIS IoT MENGGUNAKAN NodeMCU ESP8266 DAN APLIKASI

TELEGRAM

Tulisan ini bukan merupakan tindakan plagiarisme, perampasan karya orang lain, pengaitan

yang berwujud maupun tidak berwujud atas karya orang lain untuk kepentingan penulis, atau

memberikan kesempatan kepada orang lain yang sifatnya tidak asli dan autentik

Apabila dikemudian hari timbul dugaan yang kuat bahwa terdapat ketidaksesuaian antara

fakta dan kenyataan tersebut, saya siap menghadapi sanksi seberat-beratnya berupa

pencabutan gelar, yang akan ditangani olch tim fakultas yang berkumpul untuk meninjaunya.

Pernyataan ini saya buat atas inisiatif saya sendiri dan tanpa ada tekanan atau paksaan dari

pihak manapun demi menjaga keutuhan akademik universitas ini.

Bekasi, 7 Februari 2025

Yang membuat pernyataan

15 F7AMX184084680°

Aldi Wertandla




X ST

R—

KATA PENGANTAR

Assalamu’alaikum Warahmatullahi Wabaraktuh

Puji syukur penulis panjatkan kehadirat Allah SWT atas rahmat dan
hidayah-Nya sehingga penulis dapat menyusun dan menyelesaikan kegiatan tugas
akhir ini, setelah selesainya tugas akhir ini banyak tantangan yang harus dihadapi
oleh penulis. Oleh sebab itu, penulis menyadari bahwa masih terdapat kekurangan
dari penyusun dalam menyelesaikan tugas akhir ini. Penulis dengan rendah hati
mengharapkan saran dan kritik dari para pembaca untuk menyempurnakan tugas
akhir ini.

Skripsi ini dibuat oleh penulis sebagai salah satu syarat akademis yang harus
dipenuhi oleh mahasiswa untuk memperoleh gelar sarjana Program Studi Teknik
Elektro di Universitas Islam 45 Fakultas Teknik Bekasi.

Penyelesaian laporan tugas akhir ini tentunya tidak akan dapat terwujud
tanpa bantuan dan dukungan dari berbagai pihak, pada kesempatan ini penulis
menyampaikan rasa terima kasih yang sebesar-besarnya kepada:

1. Kedua orang tua penulis yang telah membimbing, memberikan semangat
dan mendoakan. Schingga penyusunan laporan tugas akhir ini dapat
berjalan dengan lancar.

2. Bapak Riri Sadiana, S.Pd., M.Si. Selaku Dekan Fakultas Teknik Universitas
Islam 45 Bekasi.

3. Bapak Andi Hasad, M. Kom. selaku Dosen Pembimbing I yang telah
memberikan bimbingan dan arahan-nya dalam penyusunan tugas akhir
Program Studi Teknik Elektro S-1 Fakultas Teknik Universitas Islam 45
Bekasi.

4. Tbu Seta Samsiana, S.T., M.T. selaku Ketua Program Studi Dan Selaku
Dosen Pembimbing I Teknik Elektro S-1 Fakultas Teknik Universitas
Islam 45 Bekasi.




Teman-teman yang telah memberikan motivasi dan dorongan semangat
sehingga terselesaikan tugas akhir ini.

6. Teman-teman Teknik Elektro khususnya angkatan 2020 yang selalu

memberikan semangat, naschat, arahan, serta bantuannya schingga laporan

tugas akhir ini dapat terselesaikan.
Wassalamu’alaikum Warahmatullah Wabarakatuh

Bekasi, 7 Februari 2025

Aldi Wertanala

vii




ABSTRAK

Tujuan dari skripsi berjudul "Sistem Pengamanan Kendaraan Bermotor Berbasis
loT Menggunakan NodeMCU Esp8266 Dan Aplikasi Telegram" adalah untuk
menciptakan dan menerapkan sistem yang menggunakan teknologi Internet of Things (IoT).
Kebutuhan akan sistem pengendalian kendaraan dari jarak jauh yang dapat digunakan dalam
berbagai industri, termasuk otomotif, adalah dasar penelitian ini. Studi literatur, perancangan
sistem, dan pengujian alat adalah metode penelitian yang digunakan. Modul NodeMCU
ESP8266 berfungsi sebagai pengendali utama dalam operasi ini dan terhubung dengan
berbagai sensor dan aktuator. Hasil penelitian menunjukkan bahwa aplikasi smartphone
dapat membantu sistem yang dirancang mengontrol kendaraan secara real-time. Dari hasil
pengujian, sistem ini menunjukkan tingkat akurasi dan respons yang baik, serta dapat
diandalkan dalam berbagai kondisi. Penelitian ini diharapkan dapat memberikan kontribusi

dalam pengembangan teknologi pengendalian kendaraan jarak jauh dan menjadi referensi

untuk penelitian selanjutnya.

Kata Kunci: Pengamanan Motor, Internet of Things (IoT), NodeMCU8266 and Smartphone
Applications.
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ABSTRACT
The aim of the thesis entitled "Remote Vehicle Control System Based on NodeMCU
ESP8266" is to create and implement a system that uses Internet of T hings (10T) technology.
The need for a remote vehicle control system that can be used in various industries, including
automotive, is the basis of this research. Literature study, system design, and tool testing are i
the research methods used. The NodeMCU ESP8266 module functions as the main controller
in this operation and is connected to various sensors and actuators. The research results show

that smartphone applications can help the designed system control vehicles in real-time.

From the test results, this system shows a good level of accuracy and response, and is reliable

R Sy

in various conditions. It is hoped that this research can contribute to the development of

remote vehicle control technology and become a reference for further rescarch.

Keywords: Safety, Internet of Things (IoT), NodeMCU8266 and Smartphone Applications.
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