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ABSTRAK 

 

Keamanan perumahan menjadi salah satu aspek penting dalam menciptakan 

lingkungan yang aman dan nyaman bagi penghuni. Penelitian ini bertujuan untuk 

merancang dan membangun prototipe palang pintu cerdas berbasis Internet of 

Things (IoT) yang dapat meningkatkan keamanan perumahan. Sistem ini 

menggunakan teknologi Radio Frequency Identification (RFID), sensor 

inframerah, dan motor servo untuk mengidentifikasi pengguna yang terotorisasi 

serta mendeteksi keberadaan objek atau kendaraan secara otomatis. RFID berfungsi 

sebagai sistem autentikasi utama untuk memastikan hanya pengguna terdaftar yang 

dapat mengakses area tertentu, sementara sensor inframerah mendeteksi 

keberadaan kendaraan atau penghalang di sekitar palang pintu. Motor servo 

digunakan untuk mengontrol pergerakan palang pintu secara otomatis berdasarkan 

data yang diterima dari sensor. istem ini terintegrasi dengan platform IoT untuk 

memungkinkan pemantauan dan pengendalian jarak jauh melalui perangkat seluler. 

Hasil pengujian menunjukkan bahwa prototipe ini mampu beroperasi dengan 

akurasi tinggi dalam mendeteksi dan mengautentikasi pengguna. Waktu deteksi 

bervariasi, berkisar antara 6.58 detik hingga 9.97 detik, serta mendapatkan nilai 

rata-rata 7,15 detik.serta memberikan respons cepat terhadap perintah . 

 

Kata kunci :  Internet of Things (IoT),Palang pintu cerdas,RFID,Sensor inframerah,Motor                                 

                       servo 
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ABSTRACT 

 

Residential security is one of the important aspects in creating a safe and 

comfortable environment for its residents. This research aims to design and build 

an Internet of Things (IoT)-based smart gate prototype that can improve residential 

security. This system uses Radio Frequency Identification (RFID) technology, 

infrared sensors, and servo motors to identify authorized users and automatically 

detect the presence of objects or vehicles. RFID serves as the main authentication 

system to ensure that only registered users can access certain areas, while the 

infrared sensor detects the presence of vehicles or obstacles around the gate. Servo 

motors are used to control the movement of the gate automatically based on the data 

received from the sensors. The system is integrated with an IoT platform to enable 

remote monitoring and control via mobile devices. Test results show that the 

prototype is capable of operating with high accuracy in detecting and authenticating 

users Detection time varies, ranging from 6.58 seconds to 9.97 seconds, and gets an 

average value of 7.15 seconds and provides a fast response to commands. 

 

Keywords: Internet of Things (IoT), Smart gate, RFID, Infrared sensor, Servo motor 
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