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ABSTRAK

Peternak ayam memerlukan pengelolaan pakan yang efektif untuk meningkatkan
produktivitas dan kesejahteraan hewan. Penelitian ini bertujuan untuk merancang
sistem penjadwalan pemberian pakan berbasis Internet of Things (I0T) yang dapat
menyediakan pakan ayam dengan cepat dan mengontrol jumlah pakan secara
akurat. Sistem ini mengintegrasikan sensor ultrasonik HC-SR04, motor servo dan
NodeMCU ESP8266 yang dikontrol melalui aplikasi Blynk untuk pemantauan dan
pengendalian jarak jauh. Melalui penggunaan sensor ultrasonik untuk memantau
sisa daya dan motor servo untuk mengatur daya, sistem ini meminimalkan
intervensi manual dan meningkatkan efisiensi pengoperasian. Hasil penelitian
menunjukkan bahwa sistem dapat menyediakan pakan sesuai jadwal dan mengukur
jumlah sisa pakan secara real time dengan akurasi yang cukup sehingga membantu
peternak dalam mengelola pakan ayam dengan lebih mudah. Studi ini menunjukkan
bahwa teknologi IoT dapat meningkatkan efisiensi dan produktivitas dalam
peternakan ayam.

Kata Kunci: Penjadwalan pemberian pakan, Internet of Things (1oT), sensor
ultrasonik HC-SR04, motor servo
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ABSTRACT

Poultry farmers require effective feed management to improve productivity and
animal welfare. This research aims to design an loT-based feed scheduling system
that can quickly provide chicken feed and accurately control the feed quantity. The
system integrates the HC-SR04 ultrasonic sensor, servo motor, and NodeMCU
ESP8266, which are controlled through the Blynk app for remote monitoring and
control. By using the ultrasonic sensor to monitor feed levels and the servo motor
to dispense feed, the system minimizes manual intervention and enhances
operational efficiency. The results indicate that the system can deliver feed
according to the schedule and measure the remaining feed in real-time with
sufficient accuracy, thus helping farmers manage chicken feed more easily. This
study demonstrates that 10T technology can enhance efficiency and productivity in
poultry farming.

Keyword: Feed scheduling, Internet of Things (IoT), HC-SR04 ultrasonic sensor,
serv
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