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ABSTRAK 

 Penelitian ini bertujuan untuk merancang sistem pengendalian motor 

induksi 3 fasa menggunakan teknologi Internet of Things (IoT) dengan aplikasi 

Telegram. Pengendalian kecepatan motor induksi dilakukan menggunakan inverter 

yang dapat menyesuaikan frekuensi yang dibutuhkan, Dengan memanfaatkan 

aplikasi telegram sebagai plaform IoT, penelitian ini memungkinkan pengendalian 

motor induksi secaran jarak jauh. Sistem dirancang untuk mengatur kecepatan dan 

arah putaran motor induksi 3 fasa melalui perintah yang dikirimkan dari aplikasi 

telegram. Sistem ini diuji dengan mengukur tegangan, arus, frekuensi, dan RPM 

motor induksi. Hasil pengujian menujukkan sistem ini dapat mengendalikan motor 

induksi 3 fasa secara efektif, dengan toleransi frekuensi 0,34% dan toleransi RPM 

0,6%.  

Kata kunci : Telegram, Internet of Things, Motor induksi 3 fasa 
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ABSTRACK 

This research aims to design a 3-phase induction motor control system using 

Internet of Things (IoT) technology with the Telegram application. Controlling the 

speed of the induction motor is done using an inverter that can adjust the required 

frequency, by utilizing the telegram application as an IoT platform, this research 

allows remote control of the induction motor. The system is designed to adjust the 

speed and direction of rotation of a 3-phase induction motor through commands 

sent from the telegram application. The system was tested by measuring the voltage, 

current, frequency, and RPM of the induction motor. The test results show that this 

system can control a 3-phase induction motor effectively, with a frequency 

tolerance of 0.34% and an RPM tolerance of 0.6%.  

Keywords: Telegram, Internet of Things, 3 phase induction motor 
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