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ABSTRAK

Penelitian ini bertujuan untuk merancang dan menerapkan sistem kontrol inverter
untuk pengendalian konveyor berbasis NodeMCU ESP8266 dengan tujuan
meningkatkan efisiensi energi, produktivitas, dan mengurangi biaya operasional.
Sistem ini mengendalikan kecepatan konveyor secara presisi dan memungkinkan
monitoring real-time melalui platform lIoT. NodeMCU ESP8266 berfungsi sebagai
mikrokontroler utama untuk mengatur inverter, sementara aplikasi Blynk
menyediakan antarmuka untuk pengaturan dan pemantauan operasional dari jarak
jauh. Pengujian sistem dalam kondisi operasional nyata menunjukkan toleransi
keakuratan frekuensi dan Rpm sebesar 2,14% dan 2,45%, masing-masing, yang
memenuhi standar toleransi. Hubungan antara frekuensi dan Rpm serta tegangan
motor mengindikasikan bahwa pengaturan frekuensi inverter meningkatkan
efisiensi energi. Sistem kendali konveyor berbasis NodeMCU ESP8266 dapat
meningkatkan efisiensi energi sebesar 59,27% dibandingkan dengan sistem kontrol
kecepatan konstan. Kesimpulannya, sistem ini berhasil meningkatkan produktivitas
dan efisiensi energi, serta mengurangi biaya operasional, menawarkan solusi yang
efektif dan efisien untuk kontrol konveyor dalam aplikasi industri. Penelitian ini
berkontribusi pada pengembangan teknologi kontrol konveyor yang lebih cerdas
dan terintegrasi dengan IoT.

Kata Kunci : Internet Of Things, Inverter, Konveyor



ABSTRACK

This research aims to design and implement an inverter control system for conveyor
control based on the NodeMCU ESP8266 with the aim of increasing energy
efficiency, productivity and reducing operational costs. This system precisely
controls conveyor speed and enables real-time monitoring via an loT platform. The
NodeMCU ESP8266 serves as the primary microcontroller for managing the
inverter, while the Blynk application provides an interface for remote operational
setup and monitoring. System testing under real operational conditions showed
frequency and Rpm accuracy tolerances of 2.14% and 2.45%, respectively, which
meet tolerance standards. The relationship between frequency and Rpm and motor
voltage indicates that setting the inverter frequency increases energy efficiency. The
NodeMCU ESP8266 based conveyor control system can increase energy efficiency
by 59.27% compared to a constant speed control system. In conclusion, this system
successfully increases productivity and energy efficiency, as well as reducing
operational costs, offering an effective and efficient solution for conveyor control
in industrial applications. This research contributes to the development of conveyor

control technology that is smarter and integrated with 10T.

Keywords: Internet of Things, Inverter, Conveyor
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