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ABSTRAK

Pengguna kendaraan baik kendaraan roda empat maupun yang lainnya selalu
bertambah setiap tahunnya, sehingga yang diperlukan tidak hanya penambahan
zona lahan parkir tapi juga harus diimbangi dengan teknlogi yang mumpuni di
dalamnya.Tujuan dari penelitian ini yaitu membuat prototipe monitoring parkir
otomatis ketersediaan slot parkir berbasis 10T menggunakan mikrokontroler
arduino dan meminimalisir mobil masuk kedalam area parkir yang sudah penuh
serta memaksimalkan teknologi mikrokontroler arduino sebagai alat pembantu
dalam aspek kegiatan manusia. Kinerja dari sistem monitoring ketersediaan slot
parkir otomatis berbasis Internet of Things telah berhasil di rancang dengan baik
pendeteksi area parkir otomatis ini menggunakan mikrokontroler arduino uno
sebagai pemroses data, sedangkan untuk mendapatkan data masukan diperoleh
melalui IR sensor. Sensor tersebut terdiri dari sensor pembuka palang pintu
otomatis dan juga sensor pendeteksi mobil yang sedang parkir, sensor palang
pintu bekerja ketika sensor tersebut mendeteksi adanya mobil yang akan melintasi
palang pintu yang kemudian data masukan yang diperoleh tersebut selanjutnya
akan diproses lalu dikirim dalam bentuk instruksi kepada motor servo untuk
membuka serta menutup palang pintu pada area parkir tersebut secara otomatis.
Pada penelitian ini, objek yang akan diteliti berfokus pada tampilan pada layar
LCD dan Bylink. Untuk mengirimkan data atau informasi ketersediaan slot parkir
komponen yang digunakan yaitu ESP8266. Rata-rata waktu pengiriman waktu
data dari sensor untuk ditampilkan pada LCD vyaitu 3,1 detik. dan rata-rata waktu

pengiriman waktu data dari sensor ke aplikasi bylnk yaitu 6,1 detik.

Kata kunci : Monitoring, Slot parkir, 10T, ESP8266, Motor Servo



ABSTRACT

Vehicle users, both four-wheeled and other vehicles, always increase every year,
so what is needed is not only additional parking zones but also must be balanced
with capable technology in it. The aim of this research is to create a prototype for
automatic parking monitoring of loT-based parking slot availability using
Arduino microcontroller and minimizes cars entering parking areas that are
already full and maximizes Arduino microcontroller technology as a supporting
tool in aspects of human activities. The performance of the Internet of Things-
based automatic parking slot availability monitoring system has been successfully
designed. This automatic parking area detector uses an Arduino Uno
microcontroller as a data processor, while obtaining input data is obtained via an
IR sensor. The sensor consists of an automatic door latch opening sensor and also
a parking car detection sensor. The door latch sensor works when the sensor
detects a car that is about to cross the door latch, then the input data obtained
will then be processed and then sent in the form of instructions to the motorbike.
servo to open and close the door latch in the parking area automatically. In this
research, the object to be studied focuses on the display on the LCD screen and
Bylink. To send data or information on the availability of parking slots, the
component used is ESP8266. The average time for sending data from the sensor
to be displayed on the LCD is 3,1 seconds. and the average time for sending data

from the sensor to the Bylnk application is 6,1 seconds.

Keyword: Monitoring, Parking Slots, 10T, ESP8266, servo motor
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