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ABSTRAK 

Pada era modern saat ini, pemanfaatan Internet of Things (IoT) telah banyak 

diterapkan di berbagai bidang, hampir dari semua perangkat elektronik sudah 

tersambung ke internet. Seiring dengan perkembangan teknologi, penerapan 

teknologi di bidang perairan sangat perlu diperhatikan. Yaitu salah satu upaya 

dalam mengatasi masalah luapan air yang terjadi akibat banjir. Peningkatan sistem 

kontrol pintu bendungan dapat memaksimalkan kinerja pengelolaan air pada 

daerah aliran air seperti sungai. Hal tersebut menjadi dasar pemikiran penulis 

dalam merancang sistem pengaturan pintu air otomatis pada bendungan sebagai 

pengendali banjir.  

Pada penelitian ini, penulis merancang sebuah prototype sistem monitoring 

bendungan air yang dapat bekerja dengan proses sistem monitoring air secara 

otomatis dan buka tutup pintu air yang di kontrol dari jarak jauh. Sistem ini 

dirancang menggunakan mikrokontroler NodeMCU ESP32 sebagai pusat kontrol 

sistem dan software blynk sebagai sistem control monitoring jarak jauh. Pada 

penelitian ini telah berhasil dirancang suatu prototype bendungan air dengan 

sistem buka tutup pintu air secara otomatis maupun dengan sistem buka tutup 

pintu air secara manual. Hasilnya adalah sistem ini dapat memberikan solusi 

kepada masyarakat guna mengantisipasi terjadinya banjir akibat luapan air sungai.  

Kata Kunci : Bendungan Air Otomatis, NodeMCU, Internet of Thinks (IoT) 
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ABSTRACT 

In today's modern era, the use of the Internet of Things (IoT) has been 

widely applied in various fields, almost all electronic devices are already 

connected to the internet. Along with the development of technology, the 

application of technology in the field of waters really needs to be considered. That 

is one of the efforts in overcoming the problem of overflowing water that occurs 

due to flooding. The improvement of the dam door control system can maximize 

the performance of water management in watersheds such as rivers. This is the 

basis for the author's thinking in designing an automatic sluice arrangement 

system on the dam as a flood  

In this Research, the authors designed a prototype water dam monitoring 

system that can work with the water monitoring system process automatically and 

open and close the sluice gate which is controlled remotely. This system is 

designed using NodeMCU ESP32 microcontroller as the central control system 

and blynk software as a remote monitoring control system. In this study, a 

prototype of a water dam has been successfully designed with an automatic door 

opening and closing system or a manual water opening and closing system. The 

result is that this system can provide solutions to the community to anticipate 

flooding due to overflowing river water. 

 

Keywords : Automatic Water Dam, NodeMCU, Internet of Thinks (IoT) 
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