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MOTTO 

 

 

“Menuntut ilmu itu hukumnya wajib bagi kaum muslim laki-laki dan 

muslim perempuan”     

(Hadist Rasulullah SAW) 

“Niscaya Allah akan meninggikan orang-orang yang beriman diantara 

kalian dan orang-orang berilmu beberapa derajat.”   

(Q.S. Mujadillah:11)  

“Jangan lah kamu mengikuti apa-apa yang tidak ada ilmunya.” 

(Q.S. Al Isyro:36) 

 

“Pergunakanlah isi dompetmu untuk mengisi otakmu karena kelak isi 

otakmu akan mengisi dompetmu.” 
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HALAMAN ABSTRAK 

 

Paper Ini menjelaskan tentang sebuah konsep rancang 

bangundudukan transmisi dan motor listrik.Penggunaan penelitian 

eksperimen dalam hal ini meliputi pengumpulan data dan literature, 

mendapatkan awal data tentang minimal gaya yang di butuhkan guna 

memutarkan poros transmisi, perancangan dudukan transmisi, pembuatan 

instalasi motor listrik 3 phase dan terakhir melakukan pengujian. 

Adapun spesifikasinya yakni Transmisi Toyota Kijang GL 40 tipe 

4 percepatan penggerak belakang mempunyai berat 12,4 kg dan harus 

dapat dipertahankan kesejajaran porosnya terhadap poros motor listrik, 

sehingga putaran poros input transmisi dapat diputarkan oleh poros motor 

listrik melalui profeller tanpa terjadikerusakan, untuk itu dilakukan 

rancang bangun dudukan transmisi dan motor listrik untuk kemudian 

dilakukan pengujian untuk mendapatkan nilai performance mesin dan torsi 

dimana pengujian dilakukan oleh mekanik dengan aman. 

Pada pengujian perakitan transmisi, selama ini seorang assesor 

memutarkan poros input transmisi secara manual dengan tanganya untuk 

menguji berbagai variasi kecepatan. Hal ini menandakan pengujian secara 

manual jauh mendekati kenyataan atau ideal dalam teknik pengujian, 

ditambah lagi dengan jumlah peserta yang di uji dalam tiap sesi lebih dari 

satu peserta. Adanya mesin penguji transmisi jelas sangat dibutuhkan agar 

tercipta kondisi yang lebih mendekati kenyataan dalam perawatan dan 

perbaikan transmisi, khususnya pada materi perakitan transmisi sehingga 

menciptakan juga kondisi prosedural evaluasi yang terukur dengan benar, 

dalam arti terlihat jelas jika terjadi suatu kesalahan. 
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ABSTRACT PAGE 

 

 

This paper describes a design concept for a transmission holder and 

an electric motor. The use of experimental research in this case includes 

collecting data and literature, getting initial data about the minimum force 

needed to rotate the transmission shaft, designing transmission stands, 

making 3 phase electric motor installations and finally doing testing. 

The specifications are the Toyota Kijang GL 40 transmission type 

4 rear drive has a weight of 12.4 kg and must be able to maintain the 

alignment of its axis to the electric motor shaft, so that the rotation of the 

transmission input shaft can be rotated by the electric motor shaft through 

the profeller without damage, for that it is done design of the transmission 

holder and electric motor for later testing to obtain engine performance 

and torque values where the test is carried out by a mechanic safely. 

In testing the transmission assembly, so far an assessor rotates the 

transmission input shaft manually by hand to test various speed variations. 

This indicates that manual testing is far closer to reality or ideal in testing 

techniques, plus the number of participants tested in each session is more 

than one participant. The existence of a transmission testing machine is 

clearly needed in order to create conditions that are closer to reality in 

transmission maintenance and repair, especially in the transmission 

assembly material so as to create evaluation procedural conditions that are 

measured correctly, in the sense that it is clear if an error occurs. 
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